Modulbezeichnung

Integrated Intelligent Systems

Modulverantwortliche(r)

Michael Beetz

Modulart

Pflicht/Wahl [
Wahlpflicht X

Spezialisierungsbereich

Automatisierung und Robotik, Mechatronik, Systemsoftware / Eingebettete Systeme,
Raumfahrt-Systemtechnik

Dauer des Moduls 1 Semester
Kreditpunkte 6 CP
Berechnung des Workloads
) Présenz 56 h
Arbeitsaufwand Ubungsbetrieb/Priifungsvorbereitung 124 h
Summe 180 h
Turnus des Moduls einjahrig
Keine O

Voraussetzung fir die
Teilnahme

Formale Voraussetzungen: Keinelnhaltliche Voraussetzungen: Kenntnisse

Folgende der Grundlagen der Kanstlichen Intelligenz (BB-710.01)

Lehr- und Lernformen

Seminar
Vorlesung
Tutorium
Praktikum
Projekt

OOXXO

Lernziele

Die Vorlesung beschaftigt sich mit aktuellen Techniken zur Implementierung von technischen kognitiven
Systemen, das heif3t mit intelligenten Computersystemen, die ber Sensoren und Aktuoren verfligen.
Solche Systeme werden vor allem in Bereichen wie der Service-Robotik, in autonomen Raumsonden, in
intelligenten Wohn- und Arbeitsbereichen und in Fahrerassistenzsystemen eingesetzt.

Lerninhalte

Es werden folgende Themen behandelt: Sensoren, Aktuatoren und physikalische Infrastrukturen von
technischen kognitiven Systemen (u.a. Smart Sensors, Sensornetzwerke); Berechnungsmodelle zur
Steuerung technischer kognitiver Systeme: dynamisches Systemmaodell, rationales Agentenmodell, das
Berechnungsmodell der technischen kognitiven Systeme; Grundlagen probabilistischer Zustandsschéatzung:
Bayes-Filter, Kalman-Filter, Partikel- Filter, Mechanism en zur Datenassoziation, Lernen von Sensor- und
Aktionsmodellen, Hidden Markov Modelle, Expectation Maximization; Anwendungen probabilistischer
Zustandsschatzung: Selbstlokalisierung, Umgebungskartierung, Objektverfolgung; Programmiermethoden
fir technische kognitive Systeme: nebenlaufig reaktive Steuerungsmechanismen; Wissens- und
planbasierte Steuerungstechniken

Prifungsformen

Eine Auswahl aus miindlicher Priifung, Klausur und Ubungen mit Fachgesprach.
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