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e Grundlegende Kenntnisse liberwachter und uniiberwachter maschineller Lernverfahren
e Verstandnis verschiedener Metriken und Auswertungsmethoden

e Kenntnisse der Anwendung und Anwendbarkeit von maschinellen Lernverfahren fir autonome

Lernziele Roboter
e Erprobung von Algorithmen des maschinellen Lernens an Problemstellungen der Robotik
o Starkung der Kooperations- und Teamfahigkeit durch den Ubungsbetrieb in kleinen Gruppen
e Grundlagen des unliberwachten Lernens (Merkmalsgenerierung, Merkmalsauswahl, Clustering)
e Grundlagen des Uiberwachten Lernens (Klassifikation und Regression)
o Metriken und Evaluationsmethoden fiir das maschinelle Lernen
e Erweiterte Kenntnisse zur Support Vektor Regression und Klassifikation
Lerninhalte e Grundlagen des Meta-Lernens
e Grundlagen kinstlicher neuronaler Netze
e Einflihrung in Deep-Learning und fortgeschrittene Techniken neuronaler Netze
e Anwednung von Verfahren maschinellen Lernens in der Robotik und angrenzender Felder
Prifungsformen i. d. R. Bearbeitung von Ubungsaufgaben und Fachgespréch oder miindliche Priifung
e Mitchell, T., Machine Learning‘, Mcgraw-Hill (1997)
Literatur e Mackay, D., Information Theory, Inference, and Learning Algorithms‘, Cambridge University Press

(2003)




